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Vorrichtung zum Schwenken und Neigen eines Bildschirmgerates. 



@ Die Vorrichtung diem als Untersatz furein Bildschirm- 
gerat oder ist in dessen Unterteli eingebaut. Sie er- 
moglicht auf cinfache Weise ein Schwenken und Neigen 
des Bildschirmgerates, so dass cs in Anpassung an die Ge- 
gebenheitcn des Benutzers und der Umgebung jederzeit 
in die arbcitsphysiologisch jeweils gunstigste Lagegebracht 
werden kann, zJB. um storende Reflexe auf dem Bildschirm 
zu eliminieren; stcht es mehreren Arbeitspliitzen zur Ver- 
fiigung. so kann es mit der Vorrichtung auf diese einge- 
schwenkt werden. Auf einem schwenkbaren Unterteil(2) 
ist eine Platte (7) neigbar befestigf und auf verschiedenc 
Ncigungen mit einer Hebe- und Senkeinrichtung(8 - 17) 
einstellbar, die aus einem Hebelparallelogramm mit Spin- 
dcltrieb besteht. Das Anschlusskabel kann durch eine axi- 
ale Bohrung im Schwenklager (4) durchgefiihrt werden. 
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PATENTANSPRUCHE 

1 . Vorrichtung zum Schweaken und Neigen eincs Bild- 
schirmgerates und zur Aufstellung oder Befestigung auf ei- 
nem Tisch, Gestell oder Stativ, dadurch gekennzeichnet, dass 
ein um eine vertikale Achse schwenkbarer Unterteil (2, 44) 
und ein hierauf urn eine horizontal Achse neigbar befestigter 
OberteU vorgesehen ist, der in einer Platte (7), auf welche das 
Gerat zu stellen ist, oder in dem Gerat selber besteht, und dass 
zwischen dem Unterteil (2, 44) und dem Oberteil (7) abseits 
von der horizontalen Achse eine Hebe- und Senkeinrichtung 
(8-17, 20-41) angeordnet ist, mit deren Betatigung verschie- 
dene Neigungen des Oberteils (7) gegenuber dem Unterteil (2, 
44) einstellbar sind, und die selbstsperrend oder in jeder ge- 
wunschten Lage innerhalb des Neigebereiches feststellbar ist. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net dass die horizontale Achse und der AngrifTspunkt der 
Hebe- und Senkeinrichtung (8-1 7, 20-4 1) am Oberteil (7) so 
angeordnet sind, dass das Lot durch den Schwerpunkt des auf 
den Oberteil zu stellenden oder diesen bildenden Gerates da- 
zwischen verlauft. . 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Unterteil (2, 44) auf einem Kunststoff-Gleitspur- 
lager (1,3; 42, 43) schwenkbar ist. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Hebe- und Senkeinrichtung (8-17) aus einem He- 
belparallelogramm mit Spindeltrieb besteht, wobei vier Hebel 
(10-13, 10-13') ein Parallelogramm bilden, an dessen Eck- 
punkten sie gelenkig miteinander verbunden sind, und von 
zwei gegenuberliegenden Eckpunkten der eine am Unterteil 
(2, 44), der andere am Oberteil (7) in der Parallelogrammebe- 
ne schwenkbar befestigt ist, wahrend im einen der ubrigen 
zwei Eckpunkte eine Lagerung (1 4) fur eine Gewindespindel 
(16), im anderen eine auf der Gewindespindel (16) sitzende 
Mutter (15) angebracht ist und die Gewindespindel (16) nut 
einem Handrad (17), einer Kurbel oder einem Motor in bei- 
den Richtungen drehbar ist. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net dass als Hebe- und Senkeinrichtung (21-24) auf dem Un- 
terteil (2, 44) eine mit einem Handrad ( 1 7), einer Kurbel oder 
einem Motor in beiden Richtungen drehbare Gewindespindel 
(21) gelagert ist, auf der sich eine Mutter (22) befindet, und 
dass eine schrag aufwarts fuhrende Stange (23) einerseits an 
der Mutter (22), andererseits an der Unterseite des Oberteils 
(7)angelenktist. _ . . , 

6. Vorrichtung nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeich- 
net, dass die Hebe- und Senkeinrichtung (25-32) darin be- 
steht, dass auf dem Unterteil (2, 44) und unter dem Oberteil 
(7) einerseits eine Gewindespindel (29), andererseits eine auf 
dieser sitzende Mutter (31) angebracht ist und die Gewinde- 
spindel oder die Mutter von Hand oder mit Hilfe ernes Mo- 
tors (27) in beiden Richtungen drehbar ist. 

7. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net dass die Hebe- und Senkeinrichtung (33-41) dann be- 
steht, dass auf dem Unterteil (2, 44) und unter dem Oberteil 
(7) einerseits ein Hydraulik- oder Pneumatikzylinder (34), an- 
dererseits dessen Kolben (35, 36) befestigt und zum Heben 
eine von Hand oder mit einem Motor betatigbare Pumpe (39) 
vorgesehen ist, welche eine Hydraulik-Flussigkeit oder ein 
Gas aus einem Vorratsbehalter oder Luft aus dem Frexen in 
den Zylinder (34) fordert, wahrend zum Absenken ein Ventil 
(40) vorgesehen ist, nach dessen Offnen die Hydraulikflussig- 
keit oder das Gas in den Vorratsbehalter bzw. die Luft ms 
Freie zuruckstromt. 

8 Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Untertert (44) samt Spurlager (43) und Grund- 
platte (42) im Bereich der vertikalen Achse, urn welche der 
Unterteil schwenkbar ist, mit einer Offnung zur Durchfuh- 
rung der Anschlusskabel des Gerats versehen ist. 



9 Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net dass der Unterteir(44) samt Spurlager (43) und Grund- 
platte (42) im Bereich der vertikalen Achse, urn welche der 
Unterteil schwenkbar ist, mit einer Offnung fur Zuleitungska- 
5 bei versehen ist, welche zu einer Stcckdose und/oder zu An- 
schlussklemmen fur das Gerat fuhren, die am schwenkbaren 
Teil der Vorrichtung angebracht sind. 

L0. Vorrichtung nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeich- 
net, dass sie zur Aufnahme eines Bildschirmgerates mit sepa- 
l0 rater Tastatur eingerichtet oder einrichtbar ist, indem am 
schwenkbaren Unterteil (2, 44) der Vorrichtung und ihm ge- 
genuber verstellbar ein Tablar zur Aufnahme der Tastatur an- 
gebracht bzw. anbringbar ist. 



Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Schwenken 
und Neigen eines Bildschirmgerates, das haufig auch Termi- 
nal genannt wird, und zur Aufstellung oder Befestigung auf 
20 einem Tisch, Gestell oder Stativ. 

Forschungen auf dem Gebiet der Arbeitsphysiologie und 
z.T. auch der Arbeitspsychologie haben gezeigt, dass die Ge- 
staltung des Arbeitsplatzes an einem Biidschirmgerat bezug- 
lich Prophylaxe gegen Ermudungserscheinungen und gesund- 
25 heitliche Schaden beim Arbeitenden sehr krilisch ist. Aus Si- 
cherheitsgrunden sollte ein Mindestabstand von 50 bis 70 cm 
zum Bildschirm eingehalten werden; schlechte Sichtverhalt- 
nisse verleiten den Arbeitenden jedoch, diese Grenze zu unter- 
schreiten, etwa indem er sich vorbeugt, wobei er obendrein 
jo eineermudendeHaltungeinnimmt. Die Helligkeit des Bild- 
schirmes ist begrenzt, und zum muhelosen Erkennen unter 
Schonung der Augen soUen im Blickfeld des Arbeitenden 
keine Flachen vorhanden sein, die heller als der Bildschirm 
sind die Zeichen auf diesem sollen sogar deutlich heller als ir- 
35 gend ein Gegenstand in der Umgebung sein, und blendende 
Lichtquellen mussen erst recht vermieden werden. Der Bild- 
schirm muss so ausgerichtet werden, dass darauf keine storen- 
den Reflexe auftreten. Oberarm und Unterarm sollen bei der 
Arbeit einen Winkel von ungefahr 90° bilden; auch fur den 
40 Winkel zwischen Oberschenkel und Unterschenkel beim Sit- 
zen ist dies der gunstigste Wert. 

Arbeitsplatzgestaltung im weiteren Sinne muss also vor- 
gangig fur geeignete Anordnung der Beleuchtung, Ausnch- 
tung zu den Fenstern und Gestaltung der Wande des Raumes 
45 sorgen, was aber optimal fur alle Arbeitsplatze in dem betref- 
fenden Raum meistens nicht mogUch ist. Urn so wichtiger ist 
dahereine nexibleGestaltbarkeitjedeseinzelnen Arbeitsplat- 
zes, so dass er in arbeitsphysiologischer Hinsicht optimiert 
werden kann. Dazu ist es nach der Erkenntnis des Erfinders 
so erforderlich, dass dem Arbeitenden - neben der ublichen Ver- 
stellbarkeit seines Sitzes - die Moglichkeit geboten wird, sein 
Biidschirmgerat in jedem Sinne zu verstellen. Er muss es also 
vor allem schwenken und neigen konnen. Dies betnfft nicht 
nur ein einmaliges Einstellen, sondern mit den Tageszeiten 
55 wechselnde Beleuchtungen oder Schichtbetrieb mit Personen 
von verschiedenem Korperbau, Sehvermogen usw. konnen 
haufiges Neu-Ausrichten erforderlich machen, und erst recht 
gilt dies, wenn ein Biidschirmgerat zwei Arbeitsplatzen zur 
Verfugung stehen und auf diese einschwenkbar sein soil. Un- 
60 ter bestimmten Voraussetzungen ist auch eine mehr als nur 
einmalige EinsteUbarkeit des Gerates der Hone nach wun- 
schenswert. Es gibt auch Bildschirmgerate mit separater Ta- 
statur, und bei diesen ist deren Verstellbarkeit unabhangig 
von der Ausrichtung des Bildschirmes oder gegenuber dem 
6S Biidschirmgerat von Vorteil. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine techm- 
sche Losung in Form einer Vorrichtung zu linden, welche 
eine Verwirklichung dieser Erkenntnisse ermoglicht und da- 
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bci den Vorteil aufweist, sehreinfach aufgebaut zii sein und 
sehr einfach and bequem bedienbar zu sein, so dass sie prak- 
tisch keine Zeit und Aufmerksamkeit in Anspruch nimmt und 
sich der Benutzer oder die Benutzerin voll aufdie Arbeit kon- 
zentneren kann. Die neue Vorrichtung besteht darin, dass ein 
um eine vertikale Achse schwenkbarer Unterteil und ein hier- 
auf um eine horizontale Achse neigbar befcstigter Oberteil 
vorgesehen ist, der in einer Platte, auf welche das Gerat zu 
stellen ist, oder in dem Gerat selber besteht, und dass zwi- 
schen dem Unterteil und dem Oberteil abseits von der hori- 
zontalen Achse eine Hebe- und Senkeinrichtungangeordnet 
ist, mil deren Betatigung verschiedene Neigungen des Ober- 
teils gegeniiber dem Unterteil einstellbar sind, und die selbst- 
sperrend oder in jeder gewunschten Lage innerhalb des Neice- 
bereiches Tests tell bar ist. 

Hierbei ist es im aligemeinen zweckmassig, den Schwenk- 
bereich auf hochstens 360' zu begrenzen; ferner kann es 
zweckmassig sein, den schwenkbaren Unterteil an jeder Stelle 
dieses Bereiches feststellbar zu machen. Die Mittel hierfur 
sind dem Fachmann bckannt oder fur ihn naheliegend und 
bedurfen daher keiner naheren Beschreibung. 

Bei der Wurdigung des erfinderischen Verdienstes darf 
nicht ubersehen werden, dass es zunachst in der Erkenntnis 
der Anforderungen und ihrer Zusammcnhangc und in der 
daraus gefundenen Problemstellung begriindet liegt, sodann 
in der Einfachheit der technischen Losung hinsichtlich Auf- 
bau und Handhabung der neuen Vorrichtung, wahrend der 
Bedarf hiernuch scit Jahren akul war, ohne dass die Fachwelt 
fur diesen Zweck bisher eine vergleichbare Losung gefunden 
hatte. Demgegenuber spielt es keine Rolle, dass die Einzeiele- 
mente an sich bekannt sind, und wie es beim Entwicklungs- 
stande der mechanischen Technologie fur Erflndungen im 
Maschinenbau und in der Feinwerktechnik praktisch unver- 
meidbarist. 

Eine vorteilhafte Gestaltung der neuen Vorrichtung liegt 
vor , wenn die horizontale Achse und der Angriffspunkt der 
Hebe- und Senkeinrichtung am Oberteil so angeordnet sind 
dass das Lot durch den Schwerpunkt des auf den Oberteil zu 
stellenden oder diesen bildenden Gerates dazwischen verlauft. 
Dann wird namlich das unvermeidliche Spiel zwischen den 
Teilen. die den Oberteil mit dem Unterteil verbinden, durch 
das Gewicht des Oberteils und des Gerates unwirksam und 
unschadhch gemacht, so dass das Gerat nicht wackelt. Man 
erkennt dies, wenn man sich vorstellt, das Lot verliefe durch 
die horizontale Achse: Das Gerat ware darauf im labilen 
Gleichgewicht und wurde wackeln, in einem Ausmassent- 
sprechend der Spielsumme. Befanden sich horizontale Achse 
und Angriffspunkt der Hebe- und Senkeinrichtung aurdersel- 
ben Seite des Lotes, so wurden die Verbindungsteile im Rah- 
men ihres Spiels z. T. nach oben gezogen; in diesem Falle 
wurde schon eine geringe Krafteinwirkung auf das Gerat, z.B. 
bei dessen Bedienung, genugen, um es zum Wackeln zu 
bringen. 

Die Platte kann an oder nahe ihrer langs der Ruckseite des 
Gerates liegenden Kante eine aufwarts gerichtete Kropfung 
Oder Umbordelung oder eine Leiste tragen; nicht nur zur Ver- 
steifung, sondern auch als Anschlag fur das Gerat oder fur 
dessen Fusse, so dass es nicht nach hinten uberdie Platte hin- 
aus verschoben werden kann. Zum gleichen Zweck kann dort 
auch ein die Platte uberragender Bugel angebracht sein. 

Die Teile der neuen Vorrichtung konnen aus Stahlblech 
oder aus Leichtmetall bestehen, an der Oberflache in bekann- 
ter Weise gegen Korrosion geschutzt und verschont Besonde- 
rer Erwahnung bedarf das Spurlager, in dem der Unterteil 
schwenkbar ist. Hierfur ist ein Gleitlager vorzuziehen, und es 
wird mit Vorteil als KunststofT-Gleitlager ausgebildet. Ein 
KunststofTwiez.B. Polytetrafluorathylen braucht keine 
Schmiemng, das Lager ist dann alsoganzlich wartungsfrei, 
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und es gibt heute Abwandlungen dieses Kunststoffes in Plat- 
tenform und auf der einen Seite geatzt, so dass man das fur 
das Spurlager benotigte ringformige Stuck daraus ausstanzen 
und auf der geatztcn Seite auHdeben kann. 
5 iu F i r d i e H ^ bc " Und Senkei nnchtung wurden mehrere vor- 
teilhafte Ausruhrungsformen gefunden. Eine erste besteht 
dann, dass die Hebe- und Senkeinrichtung aus einem Hebel- 
parallelogramm mit Spiudelbetrieb gebildet ist, wobei vier 
Hebel oder Laschen ein Parallelogramm bilden, an dessen 
10 Eckpunkten sie gelenkig miteinander verbunden sind und 
von zwei gegenuberliegenden Eckpunkten der eine am Unter- 
teil, der andere am Oberteil in der Parallelogramrnebene 
schwenkbar befestigt ist, wahrend im einen der ubrigen zwei 
Eckpunkte eine Lagerung fur eine Gewindespindel, im ande- 
is ren erne auf der Gewindespindel sitzende Mutter angebracht 
ist und die Gewindespindel mit einem Handrad, einer Kurbel 
oder einem Motor in beiden Richtungen drchbar ist. Wunscht 
man, dass die Gewindespindel bei verschiedenen Neigungs- 
winkeln des Oberteils in derselben Uge bleibt, so kann man 
20 dies durch Parallelogramrnschenkel von ungleicher Lanee er- 
reichen. 

Eine demgegenuber vereinfachte Ausfuhrungergibt sich 
wenn man von den vier Parallelogrammschenkeln die beiden 
umeren weglasst und die Gewindespindel an beiden Enden 
25 auf dem Unterteil lagert. Der maximale Hub der Hebe- und 
Senkeinrichtung ist dann zwar nur haib so gross, aber man 
kann diesausgleichen, indem man die beiden verbliebenen 
Schenkel entsprechend langer macht. 

Spart man auch von diesen noch den einen ein, so ergibt 
30 sich, dass als Hebe- und Senkeinrichtung auf dem Unterteil 
eine mit einem Handrad, einer Kurbel oder einem Motor in 
beiden Richtungen drehbare Gewindespindel gelagert ist, auf 
der sich eine Mutter bcfindet, und dass eine schrag aufwarts 
fuhrende Stange einerseits an der Mutter, andererseits an der 
35 Unterseite des Oberteils angelenkt ist. 

Eine weitere Ausruhrungsform der neuen Vorrichtung er- 
halt man dadurch, dass die Hebe- und Senkeinrichtung darin 
besteht, dass auf dem Unterteil und unterdem Oberteil einer- 
seits eine Gewindespindel, andererseits eine auf dieser sitzen- 
40 de Mutter angebracht ist und die Gewindespindel oder die 
Mutter von Hand oder mit Hilfe eines Motors in beiden Rich- 
tungen drehbar ist. 

Ein Kleinstraotor, wie er hierfur verwendet werden kann 
ist heute kein kostspieiiges Bauelement mehr, und diese Ein-' 
45 nchtungistinsgesamt recht einfach; mit Motor ausgefuhrt, 
ermoglicht sie eine Veranderung der Geratneigung in beiden 
Richtungen auf bequemste Weise, namlich durch blosse 
Schalterbetatigung. Man kann naturlich auch die Schwenk- 
bewegung motorisieren, was jedoch etwas anders zu beurtei- 
so len ware; es ware weniger von arbeitsphysiologischem Nutzen 
und weit eher ein arbeitspsychologischer Anreiz, indem es 
dem Spieltneb der Menschen entgegenkame - allerdings ist 
auch dies ein menschJiches Bediirfnis, das die Technik ernst 
zu nehmen hat. 
55 Schliesslich erhalt man noch eine vorteilhafte Ausruh- 
rungsform, indem die Hebe- und Senkeinrichtung darin be- 
steht, dass auf dem Unterteil und unter dem Oberteil einer- 
seits em Hydraulik- oder Pneumatikzylindei , andererseits 
dessen Kolben befestigt und zum Heben eine von Hand oder 
60 nut einem Motor betatigbare Pumpe vorgesehen ist, welche 
eine Hydraulik-Flussigkeit oder ein Gas aus einem Vorratsbe- 
halter oder Luft aus dem Freicn in den Zylinder fordert, wah- 
rend zum Absenken ein Ventil vorgesehen ist, nach dessen 
Offnen die Hydraulikflussigkeit oder das Gas in den Vorrats- 
m behalter bzw. die Luft ins Freie zuruckstrdmt 

Waren die andercn Ausfuhrungsformen durch Gewinde- 
spindeltrieb selbstsperrend, so ware das Beibehalten einer ein- 
mal eingestelJten Neigung uber langere Zeit im letzteren Falle 



BNSDOCID: <CH 



653 464 

von der Dichtigkeit der Hydraulik- oder Pneumatikteile ab- 
hangie wenn man nicht vorbeugend und zweckmassigerwcise 
erne FeWelleinrichtung vorsieht, insbesondere wenn nicht 
eine Hydraulikflussigkeit von einigermassen grosser Viskosi- 
tat verwendetwird. _ 

Bekanntlich sind ICabelelektrischer Gerate auf einem 
Schreibtisch storend. 1m vorlicgcnden Falle, bei einem Bild- 
schirmgerat, ist dies besonders gravierend, wenn es zwei Ar- 
beitsplatzen zur Verfugung steht und daher zwischen ihnen 
angeordnet ist, so dass es haufig vom einen zum anderen ge- 
schwenkt werden muss. So fmdet man oft zwei Arbeitsplatze 
an einer grosseren Arbeitsflache einander gegenuber, mit dem 
Bildschirmgerat in der Mine, so dass dieses immer wieder urn 
180' geschwenkt werden muss. Die neue Vorrichtung ermog- 
Hcht das Schwenken ohne weiteres, aber wenn dabei die An- 
schlusskabel des Bildschirmgerates mitschwenken, so werfen 
sie dabei die ICaffeetasse oder andere, auf dem Tisch stehende 
Gegenstande urn. Der Erfindet hat aber auch an dieses Pro- 
blem gedacht und es dadurch gelost, dass der Unterteil der 
Vorrichtung samt Spuriager und Grundplatte im Bereich der 
vertikalen Achse, urn welche der Unterteil schwenkbar ist mit 
einer Offnung zur Durchfuhrung der Anschlusskabel des Ge- 
rates versehen ist. 

Dadurch, dass die Anschlusskabel im Zentmm der 
Schwenkbewegung nach unten durchgefuhrt sind, werden sie 
beim Schwenken keiner Quer- oder Langsbewegung unter- 
worfen So kann man z.B. Gummifusse unter der Grund- 
platte der Vorrichtung anordnen und sie so auf einen Tisch 
stellen- die Kabei verlaufen dann weiter durch den Spalt zwi- 
schen der Grundplatte und dem Tisch und zwar immer nocn 
auf letzterem bis an seinen Rand, aber sie verharren dorr un- 
abhangig von Schwenkbewegungen der Vorrichtung m Rune. 

Man kann sie auf einfache Weise auch dort noch wegbrin- 
S en wenn man statt dessen da, wo die Kabel aus der zentralen 
Offnung im Unterteil der Vorrichtung nach unten austreten, 
in der Tischplatte oder im Oberteil eines als Unterlage dienen- 
den Gestells einen Durchlass fur die Anschlusskabel vorsieht. 
Dann empfiehlt es sich allerdings, die Vorrichtung auf der 
Tisplatte bzw. dem Gestell-Oberteil unverruckbar zu befesti- 
gen denn wiirde sie einmal verruckt, so wiirden dabei die An- 
schlusskabel abgeschert, insbesondere wenn die Grundplatte 
nicht mit Fussen, sondern - wie es vorzugsweise geschieht - 
mit einer Gleitschutzbeschichtung auf ihrer Unterseite 

auflicgt- 



Steht die neue Vorrichtung, in der Ausfuhrung mitzentra 
lerOffnungim Unterteil, auf einem Stativ, so kann man ent- 
sprechend eines mit hohler Saule wahlen; man fuhrt die An- 
schlusskabel dann durch die zentrale Offnung und durch die 
hohle Stativsaule, wo sie unten austreten und am Boden oder 
in einem Kabelkanal bis zu ihrer Anschlussstelle verlaufen, 
und zwar unbewegt, unabhangig von Schwenkungen des 

GC Man kann aber auch Zuleitungskabel fest installieren in- 
dem man sie durch eine hohle Stativsaule oder durch mmde- 
stens ein hohles Bein des Tisches oder Gestells verlaufen asst. 
Hierbei sind die Installationsvorschriften zu beachten. Die in- 
stallierten Zuleitungskabel sind dann am unteren Stativ- bzw. 
Beinende an Klemmen angeschlsosen - dort kann auch die 
vorschriftsmassige Erdungsklemme vorgesehen sem - wah- 
rend sie oben zu einer Steckdose fur den Netzanschluss und zu 
Anschlussbuchsen fur das Gerat fuhren, oder auch zu mehre- 
ren Steckdosen und Anschlussbuchsen fur weitere, auf dem 
Tisch befindliche elektrische Gerate, und jedenfalls befinden 
sich die Steckdosen und Buchsen fur das Bildschirmgerat am 
schwenkbaren Teil der neuen Vorrichtung, auf der es steht. 
Die Anschlusskabel des Bildschirmgerates konnen dann kurz 
oder aufgerollt sein, Bewegungen ausgesetzt smd sie nicht, 



und ist der Oberteil der neuen Vorrichtung das Gerat selber, 
so kann direkter Klemmenanschluss erfolgen. 

Wunscht man unbegrenztes Schwenken m jeder Richtung, 
so lasst es sich bei dieser Ausfuhrungsformmit Hilfc yon 
s Schleifringen verwirkiichen. Verstetlbare Hohe des Stativs 
oder Tisches bietet keine Problerae: Die mstallierten Kabel 
mussen hierfur lang genug sein, und mitunter ist es dann 
zweckmassig,siezuwendeln. _ 

Mit Rucksicht darauf, dass manche Bildschirmgerate erne 
l0 separate Tastaturbesitzen, istes von Vorteil, wenn am 
schwenkbaren Unterteil der neuen Vorrichtung und ihm ge- 
genuber verstellbar ein Tablar zur Aufnahme der Tastatur an- 
gebracht oder anbringbar ist, so dass es Schwenk-, aber nicht 
Neigebewegungen der Vorrichtung mitmacht und unabhan- 
is Rig von dieser ausgerichtet werden kann. Dadurch wird der 
Umstand berucksichtigt. dass die arbeitsphysiologischen An- 
forderungen an die Ausrichtungdes Bildschirmes und der Ta- 
statur nicht die gleichen sind: Der Bildschirm darf vor allem 
keine storenden Reflexe aufweisen, wahrend fur die Tastatur 
20 in erster Linie eine bequeme Hand- und Armhaltung sowie 
deren Gleichbleiben unabhangig von etwaigen Korrekturen 
derBildschirm-Ausrichtungmassgebend ist. An dem lablar 
kann man auch Handstutzen sowie einen Konzepthalteran- 

25 bni Die neue Vorrichtung kann auch als Unterlage fiir einen 
Tageslichtprojektor verwendet werden. Solche Projektoren 
besitzen namlich selber lur gewohnlich keine oder kerne hm- 
reichende Neigevorrichtung und sind selber nicht 
schwenkbar. , . . 

30 Beispiele Tur Ausfuhrungsformen der neuen Vorrichtung 
sind aus den beigefiigten Zeichnungen ersichthch. Dann stel- 
len dan . . 

Fig. 1 eineerste Ausfiihrungsform in Seiienansicnt; 

Fig. 2 dieselbe in Draufsicht; 
35 Fig. 3 eine zweiie Ausfuhrungsform in Seitenansicht; 
Fig. 4 eine dritte Ausfuhrungsform in Seitenansicht; 
Fig 5 eine vierte Ausfuhrungsform im Schnitt. 
In Fig 1 ist 1 eine Grundplatte, die auf der Unterseite mit 
Filz oder einem anderen Gleitschutz belegt sein kann 2 ist ein 
40 auf einer Kunststoffschicht 3 im Spuriager urn einen Lager- 
zapfen 4 schwenkbarer Unterteil. auf dem ein Lagerbock 5 
befestigt ist. In diesem ist urn eine horizontaie Achse neigbar 
ein Bugel 6 gelagert, auf dem eine Platte 7 befestigt ist, die als 
Unterlage fiir das Bildschirmgerat dient, das nicht gezeichnet 
as und mit dem Bildschirm links zu denken ist. Lagerbocke 8 
und 9 sind auf dem schwenkbaren Unterteil 2bzw^unter der 
Platte 7 befestigt; dann sind zwei gegenuberhegende Gelenk- 
• achsen eines aus Laschen 10, 11, 12, 1 3 bestehenden Hebcl- 
paralleiogramms gelagert, von dessen ubngen zwei ^elenk- 
so achsen die eine auf einem Lager 14, die andere auf einer M ut- 
ter 15 schwenkbar ist. Eine Gewindespindel 16. auf deren aus- 
screm Ende ein Handrad 1 7 sitzt. ist am entgegengesetztcn 
Endeim Lager 14 gelagert und verlauft durch die Mutter 15. 
Dreht man an dem Handrad 17. so wird die Mutter 1 5 dem 
55 Lager 14 genahert oder von ihm entfemt. entsprechend wird 
das Hebelparallelogramm in Richtung der Gewmdespindel- 
achse zusammengeschoben oder gestreckt, was den gegente.h- 
gen Effekt in Bezug auf die beiden ubrigen Parallelogramm- 
Ickpunkte und somit ein Heben oder Absenken des Lager- 
60 bockes 9 gegenuber dem Lagerbock 8, d.h. ein Neigen der 
Platte 7 gegenuber dem Unterteil 2 bewirkt. 

Fig 2 zeigt die Draufsicht auf den Gegenstand von Fig. I; 
die Platte 7 ist ausgeschnitten dargestellt, damit man die dar- 
unter liegenden Telle erkennt. Man sieht, dass der Bugel 6 in 
65 zwei Lagerbocken 5 und 5' um eine horizontaie Achse neigbar 
gelagert ist, und dass auch die das Parallelogramm bildenden 
Laschen beiderseits vorhanden sind; den Laschen 10-13 ent- 
sprechen auf der anderen Seite der Gewindespindel die La- 
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;chen I0'-13*. Zwei Bohrungen 18 und 19 in der Platte 7 kon- 
ien benuizt werden, urn darin cinco Bugel zu befestigen, der 
/erhindert, dass das Bildschirmgerat zu wcit nach hinten ver- 
;choben wird. 

Nebenbci ist darauf hinzuweiscn, dass die verschiedenen, 
n Fig. I und 2 gezeichneten Muttern gesichert sein sollten, 
venigstens mit Ausnahme der Doppelmuttera am Ende der 
Ucwindespindel. Die Sicherung braucht nicht sichtbar zu 
;ein, z.B. durch VerwcnUung von Muttern mit cincra einge- 
oressten Ringaus Polyamid. Die Laschen 10-13, 10-13' sind 
mf dern Lager 14 und der Mutter 1 5 auf Zapfen gelagert; da- 
nit sie von diesen nicht herunterfallen, konnen dortz.B. 
>eegerringe vorgesehen sein, die aber nicht gezeichnet sind. 

Um die Figuren 3, 4 und 5 ubersichtlicher zu halten, sind 
Jarin die gegenuber Fig. 1 unverandert gebliebenen Teile 
oicht erneut mit ihren Bezugszeichen versehen. 

Die zweite Ausfiihrungsform der neuen Vorrichtung nach 
Fig. 3 unterscheidet sich von der ersteri lediglich durch eine 
tndere Hebe- und Senkeinrichtung zur Einstellung verschic- 
iener Neigungswinkel. Dort ist in einem Lagerbock 20 eine 
3ewindespindel 21 an beiden Enden gelagert, die wiederum 
nit einem Handrad versehen ist. Durch Drehcn der Gewin- 
iespindel wird langs ihrer Achse eine Mutter 22 verschoben, 
in der eine Stange 23 angelenkt ist, die oben an der Unterseite 
ler Platte mit einem Scharnier 24 befestigt ist. Verschieben 
Jer Mutter 22 bewirkt Heben oder Seokcn am Befestigungs- 
mnkt und damit Einstellen der Platte auf unterschiedliche 
Seigungswinkel. Die Stange 23 ist an der Mutter 22 moglichst 
A^eit unten, an der Platte dank Verwendung eines Scharniers 
noglichst weit oben, d.h. moglichst dicht unter dieser ange- 
enkt, wodurch der Mindestabstand zwischen Platte und Un- 
:erteil zu einem moglichst grossen Hub ausgenutzt wird. 

Fig. 4 zeigt eine dritte Ausfuhrungsform der Hebe- und 
Senkeinrichtung der sonst unveranderten neuen Vorrichtung. 
Auf einem Sockel 25 ist ein Gehause 26 angelenkt, das mit ei- 
nem Motor 27 zusammengebaut ist, und in dem eine Gewin- 
despindel 29 fliegend gelagert ist. In dem Gehause befindet 
sich der Antrieb der Gewindespindel, z.B. indem der Motor 
auf seiner Welle eine Schnecke und die Gewindespindel am 
dortigen Ende ein Schneckenrad tragt, so dass die Gewinde- 
spindel je nach Drehrichtung des Motors in der einen oder an- 
deren Richtung gedreht wird. An der Unterseite der Platte ist 
iin Lagerbock 32 befestigt, darauf eine aus zwei Laschen ge- 
bildete Stange 30 angelenkt, die am anderen Ende zwischen 
sich eine Mutter 3 1 tragen, welche auf der Gewindespindel 29 
sitzt und bei deren Drehung langs der Gewindespindel wan- 
dert. Zum Ein- und Ausschalten des Motors ist ein Kipp- 
schalter 28 vorgesehen; zweckmassigerweise schaltet man ihn 
so, dass in der Mitteistellung der Motor ausgeschaltet ist und 
man ihn fur die Drehrichtung zum Heben nach oben, fur die 
Drehrichtung zum Absenken nach unten kippt. Encrgievcr- 
sorgung und Verkabelung sind dem Fachmann bekannt und 
daher nicht gezeichnet. 

In Fig. 5 ist eine vierte Ausfuhrungsform dargestellt. Dort 
ist auf einem Sockel 33 ein Zylinder 34 angelenkt, dessen Kol- 
ben 35 uber seine Kolbenstange 36 an deren Ende in einem 
Lagerbock 37 schwenkbar ist, der an der Unterseite der Platte 
befestigt ist. Am Zylinder 34 ist uber einkuckschlagventil 38 
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eine Luftpumpe, z.B. Kolbenpumpe 39 angeschlossen, bei de- 
ren Einschalten mit einem Kippschalter 41 Luft aus dem 
Freien in den Zylinder gepumpt wird, so dass der Kolben 35 
darin aufwarts verschoben wird und das vordere Ende der 
5 Platte anhebt. Zum Absenken ist ein Ventil 40 vorgesehen, bei 
dessen dflfnen Luft aus dem Zylinder 34 ins Freie entweicht. 
Zweckmassigerweise schaltet der Kippschalter 41 die Luft- 
pumpe dann ein, wenn man ihn hochruckt, und betatigt er 
das Ventil 40, wenn man ihn niederdruckt. In seiner Mittel- 
io stellung kann er eine nicht gezeichnete Bremse einrucken, wel- 
che die Kolbenstange 36 gegenuber dem Zylinder 34 fest- 
bremst, so dass die einmal eingestellte Neigung der Platte 
auch bei nicht gut dichtem Pneumatiksystem erhalten bleibt. 
Bei den in Fig. 4 und 5 gczeigtcn Hebe- und Scnkeinrich- 
15 tungen ist dererzielbare Hub kleinerals ihre Lange im einge- 
fahrenen Zustand, die andererseits durch den Platz zwischen 
Unter- und Oberteil der Vorrichtung begrenzt ist. Um den- 
noch einen grossen Neigungsbereich der Platte zu erzielen - 
ohneeineTeleskopspindel bzw. einen Teleskopzylinder vor- 
20 sehen zu mussen - sind diese Hebe- und Senkeinrichtungen in 
de 5 8 ez f ich neten Weise schrag angeordnet; bei derjenigen ge- 
mass Fig. 3 hat dies ahnliche Grunde. Zwar muss man auf 
diese Weise zum Heben mehr Kraft aufwenden, weil nur de- 
ren Vertikalkomponente dafiir genutzt wird, aber dasspielt 
25 im vorliegenden Fall keine Rolle. Bei der Anordnung dieser 
Hebe- und Senkeinrichtungen muss man darauf achten, dass 
sie in der tiefsten Stellung (z.B. Platte horizontal) nicht hori- 
zontal stehen, denn dann ware die vertikale Kraftkompo- 
nente Null und ein Anheben der Platte an ihrem vorderen 
30 Ende nicht mdglich. Auch eine annahernd horizontale Stel- 
lung in diesem Grenzfall ist natiirlich zu vermeiden. 

Fig. 5 zeigt auch noch in anderer Hinsicht eine Abwand- 
lung der neuen Vorrichtung: Eine Grundplatte 42, eine 
KunststofTschicht 43 im Spurlager und ein schwenkbarer Un- 
35 terteil 44 sind mit einer zum Hindurchluhren der Anschluss- 
kabel des Bildschirmgerates hinreichend weiten Zentralboh- 
rung versehen, deren Achse mit der Schwenkachse zusam- 
menlallt. ZurZentrierung des Spurlagers ist auf der Grund- 
platte 42 ein Kranz 45 befestigt, z.B. angeschweisst, das im 
«o ubrigen durch eine Mutter 46 zusammenge halten ist, die in 
bekannter, nicht gezeichneter Weise gesichert ist. Unter der 
Grundplatte 42 kann ein Stativ mit einem Flansch 47 und ei- 
ner Hohlsaule 48 befestigt sein, die eintcilig oder zur Hdhen- 
versteDung ausziehbar sein und unten in einem nicht gezeich- 
<5 neten Fuss enden kann, wo dann die Anschlusskabel austre- 
ten, ohne beim Schwenken der neuen Vorrichtung bewegt zu 
werden. Selbstvcrstandlich kann der in Fig. 5 gezeigte Unter- 
teil mit Zen tratboh rung auch bei den Vorrichtungcn gemass 
den aderen Figuren angewendet werden. 
so Bei der Ausfuhrungsform mit Zentralbohrung im Unter- 
teil gemass Fig. 5 kann zum Hindurchfiihren der Anschluss- 
kabel auch die Platte 7 eine Ausnehmung besitzen, bei der es 
dann aber nicht so wichtig ist, dass sie im Bereich der » 
Schwenkachse liegt. Fehlt, wie in Fig. 5, diese Ausnehmung, 
55 so fuhrt man die Anschlusskabel um eine, meist die hintere 
Kante der Platte 7 herum in die Zentralbohrung im Unterteil 
44. 
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